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1 Цель и задачи фонда оценочных средств 

 

Целью создания ФОС дисциплины «Гидравлические и пневматические системы 

технических средств АПК» является установление соответствия учебных достижений сту-

дентов запланированным теоретическим и практическим знаниям и приобретение умений и 

навыков в области конструкции и принципа работы самоходных машин. 

Текущий контроль по дисциплине «Гидравлические и пневматические системы 

технических средств АПК» – вид систематической проверки знаний, умений, навыков сту-

дентов. Задача текущего контроля – получить первичную информацию о ходе и качестве ус-

воения учебного материала, а также стимулировать регулярную целенаправленную работу 

студентов. Задача промежуточного контроля – получить достоверную информацию о степе-

ни освоения дисциплины. 

ФОС по дисциплине решает задачи: 

- контроль и управление процессом приобретения студентами необходимых знаний, 

умений, навыков и уровня сформированности компетенций, определенных в ФГОС ВО по 

специальности 23.05.01 Наземные транспортно-технологические средства; 

- контроль (с помощью набора оценочных средств) и управление (с помощью элемен-

тов обратной связи) достижением целей реализации ОПОП, определенных в виде набора 

профессиональных компетенций специалистов, определенных в ФГОС ВО по соответст-

вующей специальности; 

- обеспечение соответствия результатов обучения задачам будущей профессиональ-

ной деятельности через совершенствование традиционных и внедрение инновационных ме-

тодов обучения в образовательный процесс университета. 

Назначение фонда оценочных средств: 

ФОС используется для оперативного и регулярного управления учебной деятельно-

стью (в том числе самостоятельной) студентов. В условиях рейтинговой системы контроля 

результаты текущего оценивания студента используются как показатель его текущего рей-

тинга. ФОС также предназначен для оценки степени достижения запланированных результа-

тов обучения по завершению изучения дисциплины «Гидравлические и пневматические 

системы технических средств АПК» в установленных учебным планом формах: зачёт и 

экзамен. 
 

2 Нормативные  документы 

 

ФОС разработан на основе Федерального государственного стандарта высшего обра-

зования по специальности 23.05.01 Наземные транспортно-технологические средства, приказ 

№ 935 от 11.08.2020 г., рабочей программы дисциплины «Гидравлические и пневматиче-

ские системы технических средств АПК». 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



5 

3 Перечень компетенций с указанием этапов их формирования в процессе освое-

ния дисциплины. Формы контроля формирования компетенций 

 

Компетенция 

Этап формирова-

ния 

компетенции 

Образовательные  

технологии 
Тип контроля 

Форма кон-

троля 

способен управлять 

производственной дея-

тельностью в области 

технического обслужи-

вания, ремонта и экс-

плуатации сельскохо-

зяйственной техники 

(ПК-2) 

теоретический 

(информационный) 

лекции, самостоя-

тельная работа 
промежуточный зачёт 

практико-

ориентированный 

лабораторные за-

нятия 
текущий 

выполнение и 

защита лабо-

раторных ра-

бот 

оценочный аттестация промежуточный экзамен 
способен проводить 

испытания новой (усо-

вершенствованной) 

сельскохозяйственной 

техники (ПК-3) 

теоретический 

(информационный) 

лекции, самостоя-

тельная работа 
промежуточный зачёт 

практико-

ориентированный 

лабораторные за-

нятия 
текущий 

выполнение и 

защита лабо-

раторных ра-

бот 

оценочный аттестация промежуточный экзамен 
способен планировать 

и организовывать ис-

пытания и исследова-

ния автотранспортных 

средств и их компо-

нентов (ПК-4) 

теоретический 

(информационный) 

лекции, самостоя-

тельная работа 
промежуточный зачёт 

практико-

ориентированный 

лабораторные за-

нятия 
текущий 

выполнение и 

защита лабо-

раторных ра-

бот 

оценочный аттестация промежуточный экзамен 
способен проводить 

анализ тенденций раз-

вития автотранспорт-

ных средств и их ком-

понентов, инфраструк-

туры испытаний и ис-

следований автотранс-

портных средств и их 

компонентов, методов 

проведения научно-

исследовательских и 

опытно-

конструкторских работ 

(ПК-5) 

теоретический 

(информационный) 

лекции, самостоя-

тельная работа 
промежуточный зачёт 

практико-

ориентированный 

лабораторные за-

нятия 
текущий 

выполнение и 

защита лабо-

раторных ра-

бот 

оценочный аттестация промежуточный экзамен 
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4 Показатели и критерии оценивания компетенций 

 

Таблица 4.1 – Показатели и критерии оценки результатов обучения 

 

Показатель 

оценки резуль-

татов обучения 

Критерий оценки 

результатов обучения 

Шкала 

оценивания 

ПК-2: способен управлять производственной деятельностью в области технического обслуживания, 

ремонта и эксплуатации сельскохозяйственной техники  

ПК-3: способен проводить испытания новой (усовершенствованной) сельскохозяйственной техники 

ПК-4: способен планировать и организовывать испытания и исследования автотранспортных средств 

и их компонентов 

ПК-5: способен проводить анализ тенденций развития автотранспортных средств и их компонентов, 

инфраструктуры испытаний и исследований автотранспортных средств и их компонентов, методов 

проведения научно-исследовательских и опытно-конструкторских работ 

Пороговый 

уровень 

Студенты обладают необходимой системой знаний в облас-

ти конструкции, особенностей эксплуатации элементов 

пневмопривода современных отечественных и зарубежных 

автотранспортных средств и владеют некоторыми умения-

ми по их обслуживанию. Студенты способны понимать и 

интерпретировать освоенную информацию, что является 

основой успешного формирования умений и навыков для 

решения практико-ориентированных задач; 

60 - 76 бал-

лов 

(удовлетво-

рительно) 

Продвинутый 

уровень 

Студенты продемонстрировали результаты на уровне 

осознанного владения учебным материалом и учебными 

умениями, навыками и способами деятельности по дисци-

плине. Студенты умеют пользоваться контрольно-

измерительными приборами и оборудованием, составлять 

схемы диагностирования систем. Овладели методикой рас-

чета основных показателей работы пневмопривода. Овладе-

ли базовыми технологиями диагностирования и ремонта. 

 Студенты способны анализировать, проводить сравнение 

и обоснование выбора методов решения заданий в практи-

ко-ориентированных ситуациях; 

77 - 88 бал-

лов 

(хорошо) 

Высокий 

уровень 

Студенты имеют и способны использовать углубленные 

знания возможностей, конструкции пневмопривода отече-

ственных и зарубежных автотранспортных средств, навыки 

его диагностирования и обслуживания. 

Достигнутый уровень оценки результатов обучения сту-

дентов по дисциплине является основой для формирования 

общекультурных и профессиональных компетенций, соот-

ветствующих требованиям ФГОС. 

89 - 100 бал-

лов 

(отлично) 
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5 Фонд оценочных средств 

 

5.1 Фонд оценочных средств для текущего контроля 

 

Текущий контроль используется для оперативного и регулярного управления учебной 

деятельностью студентов. В условиях рейтинговой системы контроля результаты текущего 

оценивания студента используются как показатель его текущего рейтинга. Текущий кон-

троль успеваемости студентов включает в себя: посещение и работа на теоретических заня-

тиях, конспектирование теоретического материала, самостоятельная подготовка к лабора-

торно-практическим работам в соответствии с заданием преподавателя, выполнение и защи-

та лабораторных работ, доклад с презентацией. 

В ходе текущего контроля проводится оценивание качества изучения и усвоения 

студентами учебного материала по разделам, темам, модулям (логически завершенной части 

учебного материала) в соответствии с требованиями программы. 

Выполнение планового объёма аудиторных и самостоятельных занятий студента по 

освоению дисциплины оценивается в четыре этапа по приведённым в таблице 5.1 критериям.  

 

5.1.1 Самостоятельная подготовка 

 

Самостоятельная работа оценивается качеством выполнения заданного объёма по темам (0 – 2 

баллов за тему).   

 

5.1.2 Лабораторные работы 

 

Получаемые в ходе отработки студентом практических упражнений умения и навыки 

выявляются руководителем путём обхода учебных мест (0 – 4 балла за задание). 

Невыполнение студентами заданного объёма самостоятельной подготовки, низкое ка-

чество выполнения задания и несоблюдение правил техники безопасности могут служить 

причиной для переноса очередного лабораторной работы на дополнительные занятия в уста-

новленные преподавателем сроки. 

Таблица 5.1. 

Рейтинг – план по дисциплине  

Модули и модульные 

единицы дисциплины 

Коли-

чество 

баллов 

Аудиторная 

работа + СРС 

Л ЛР СРС 

Модуль 1. Гидропривод и гидрооборудование 24 – 32 0 – 10 0 – 6 0 – 10 

Модульная ед. 1 2  0 – 2 0 0  

Модульная ед. 2 3 – 4 0 – 2  0  0 – 2 

Модульная ед. 3 1 – 2 0 0 0 – 2 

Модульная ед. 4 8 – 9 0 0 – 8  0 – 1 

Модульная ед. 5 8 – 9 0 0 – 8 0 – 1 

Модульная ед. 6                            1 – 2 0 0 0 – 2 

Модульная ед. 7 1 – 2 0 0  0 – 2 

Модуль 2. Пневматические системы 20 – 40 0 – 10 0 – 6 0 – 10 
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Модули и модульные 

единицы дисциплины 

Коли-

чество 

баллов 

Аудиторная 

работа + СРС 

Л ЛР СРС 

Модульная ед. 8                                4 – 5 0 – 4 0 0 – 1 

Модульная ед. 9 5 – 9 0 0 – 8 0 – 1 

Модульная ед. 10 5 – 9 0 0 – 8 0 – 1 

Модульная ед. 11 6 – 17 0 0 – 16 0 – 1 

Промежуточная аттестация 
16 – 30 

баллов 

1 правильный ответ = 2 

балла 

ИТОГО 60–100 
 

 

5.2 Фонд оценочных средств для промежуточного контроля 

 

ФОС промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине «Гидравлические и 

пневматические системы технических средств АПК» предназначен для оценки степени 

достижения запланированных результатов обучения по завершению изучения дисциплины в 

установленных учебным планом формах зачета и экзамена.  

Зачёт проводится по результатам рейтинга (таблица 5.1) или в форме тестирования / со-

беседования, экзамен проводится в письменной форме (тестирование) по заранее подготов-

ленным билетам, но может проводиться и в устной форме (опрос). Для получения допуска к 

промежуточному контролю необходимо выполнение обязательного минимума по каждой 

модульной единице.  

«Зачтено» выставляется студенту, если в результате тестирования и / или по итогам ра-

боты в течение семестра судентом набрано 24 – 32 балла. 

«Не зачтено» выставляется студенту при получении менее 24 баллов по рейтинговой 

системе оценки. 

Каждый вариант билета промежуточного контроля включает 15 тестовых заданий. 

Один правильный ответ = 2 балла (таблица 5.2.).  

 

Таблица 5.2. 

Интервал баллов, соответствующий оценке промежуточного контроля 

 

Оценка Количество 

правильных ответов 

Количество баллов 

«Не удовлетворительно» менее 8 0 

«Удовлетворительно» 8 – 10 16 – 20 

«Хорошо» 11 – 12 18 – 24 

«Отлично» 13 – 15 26 – 30 

 

 

 

  

5.3.Оценочное средство: Банк тестовых заданий 
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В банке тестоых заданий (таблица 5.3) используются тестовые задания четырёх типов: 

1 – закрытое, 2 – открытое, 3 – последовательность, 4 – соответствие. 

Таблица 5.3.  

Банк тестовых заданий 

 

Тип тес-

тового 

задания 

Тестовое задание 

Ключ 

верного 

ответа 

Мо-

дуль/ 

се-

местр 

ПК 2. Способен управлять производственной деятельностью в области технического обслуживания, ремонта и 

эксплуатации сельскохозяйственной техники 

ПК 2.1. Обеспечивает эффективное использование сельскохозяйственной техники и технологического оборудо-

вания для производства сельскохозяйственной продукции 

1 

Неисправности гидросистемы из-за которых навесная машина или 

орудие не поднимается: 

А) недостаточно затянуты или ослаблены гайки соединительных 

муфт 

Б) засорился замедлительный клапан в штуцере силового цилиндра  

В) перепускной клапан распределителя зависает и не садится в гнез-

до 

Г) ослабло крепление поршня на штоке 

А, В 

1/7 

2 Совокупность гидромашин или гидромеханизмов, совместно выпол-

няющих одну функцию – это _______________. 

гидросис-

тема 

1/7 

2 Ш в обозначении элемента гидросистемы насоса НШ 10-3Л означает 

______________. 

шестерён-

ный 

1/7 

2 

Гидропривод управления коробкой передач трактора «Кировец» 

предназначен для переключения передач при помощи четырёх гидро-

поджимных _________________ без разрыва потока мощности, смазы-

вания элементов коробки передач, управления приводом ВОМ. 

муфт 

1/7 

2 Для предотвращения утечки жидкости или газа из обоих концов 

шланга при разъединении, в разрывные муфты встроены __________. 
клапаны 

1/7 

4 

Соответствие: 

элементы тормозного привода 

А) исполнительный орган: ____ 

Б) аккумулятор энергии: ____ 

В) передаточный механизм: ____ 

функции 

1. В соответствии с командами органа управления передает энергию 

от источника или аккумулятора исполнительным органам привода 

2. Передает энергию от тормозного привода тормозному механизму 

3. Накапливает энергию, предназначенную для осуществления тор-

можения 

4. Осуществляет управление тормозным приводом, а через него и 

тормозной системой 

А- 2, 

Б- 3, 

В - 1 

2/8 

2 Функции тормозного управления автомобиля выполняются система-

ми: рабочей, стояночной, запасной, __________________, 

вспомога-

тельной 
2/8 
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4 

 
Рис. 1. Схема привода рабочей тормозной системы автомобилей семейства 

КамАЗ  
 

Позиция рисунка, которой обозначен пневмоаппарат ... 

А) насыщающий сжатый воздух антифризом: ___ 

Б) уменьшающий давление в контуре при служебных торможениях и вос-

станавливающий при экстренных: ___ 

А – 3,  

Б - 9  

2/8 

4 

 
Рис. 1. Схема привода рабочей тормозной системы автомобилей семейства КамАЗ 

Позиция рисунка, которой обозначен  

А) пружинный энергоаккумулятор: _____ 

Б) тормозной кран двухсекционный: _____  

А – 6 

Б - 8 

2/8 

3 

Последовательность действий водителя при замерзании конденсата в 

пневмоприводе: ____, ____, ____, _____. 

А) залить в предохранитель от замерзания спирт 

Б) запустить двигатель автомобиля 

В) прогреть замерзшие трубопроводы и пневмоаппараты горячей водой 

или паром  

Г) путем многократных торможений и растормаживаний насытить 

конденсат парами спирта 

А, Б, В, Г 

2/8 

ПК 2.2. Управляет производственной деятельностью в области технического обслуживания, ремонта и эксплуа-

тации сельскохозяйственной техники 

2 

Гидрообъёмная трансмиссия уборочных машин состоит из насосного 

и моторного блоков, соединённых рукавами высокого давления, гид-

робака с датчиками давления и температуры, радиатора и 

_____________. 

Маслоочи-

стителя 

(фильтра) 

1/7 

4 Соответствие вида рисунка положению рукояти золотника: А-2, Б-1, В-

4, Г-3 

1/7 
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Рис. 1. Схема движения масла в гидросистеме управления механизмом 

навески 

Положение рукояти золотника 

1. Опускание,  

2. Подъем 

3. Плавающее  

4. Нейтральное 

5. Комбинированное 

4 

Соответствие элемента схемы и его позиции на рисунке:  

А) устройство, ограничивающее подачу масла в систему при повы-

шении частоты вращения коленчатого вала  

Б) деталь, взаимодействующая с рулевой сошкой  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Рис. 1. Схема 

работы рулево-

го механизма с 

усилителем 

А-6, Б-13 

1/7 

1 

Марка жидкости для гидравлического тормозного привода автомоби-

лей: 

А) Литол-24           

Б) SAE 10W40, API SE.  

В) M-4З6Г1   

Г) DОТ-3            

Д) ISO НМ, МГ-22В        

Е) Тосол А-40» 

Г 

1/7 

2 
Насос шестерённый НШ-32-3, гидрораспределитель Р80-3/4-222, гидроци-

линдр Ц 100200-3, гидробак – элементы гидравлической системы управ-

ления ______________ трактора МТЗ-80. 

навеской  

1/7 

4 
 Соответствие:         

операция технического обслуживания 

А) проверка крепления компрессора к картеру маховика: ____ 

А – 2, 

Б – 7,  

2/8 
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Б) очистка поршней компрессора, притирка клапанов и седел: ____ 

В) промывка фильтрующих элементов: ____ 

периодичность 

1. ЕО 

2. ТО – 1              

3. ТО – 2          

4. ТО – 3 

5. Сезонное ТО                      

6. Каждые 1000 км. пробега  

7. При ремонте двигателя 

8. Раз в год               

В – 3  

2 
Контур стояночного тормоза наполняется воздухом через 

______________ защитный клапан. 
двойной 2/8 

1 

Винты для механического растормаживания стояночного тормоза ус-

тановлены в исполнительных органах колес... 

А) передней оси 

Б) средней оси 

В) задней оси 

Г) передней и средней оси  

Д) средней и задней осей 

Е) передней, средней и задней осей 

Д 

2/8 

2 Элемент приборной панели, сигнализирующий о недостаточном дав-

лении воздуха в системе: _____________.  
лампа 

2/8 

2 Жидкость, допускаемая к использованию в предохранителе от замерза-

ния: ______________. 

Этиловый 

спирт, 

спирт 

2/8 

ПК-3 способен проводить испытания новой (усовершенствованной) сельскохозяйственной техники 

ПК 3.1. проводит испытания новой сельскохозяйственной техники 

2 
Максимальное давление в гидроприводе управления навесным уст-

ройством трактора при использовании гидромашин и гидроаппарату-

ры третьего исполнения (поколения) до _____ МПа. 

20 

1/7 

2 

Элемент гидросистемы, 

изображённый на рисун-

ке: __________________. 

 

 

 

 

 

 

 

Рис.1. Элемент гидросис-

темы 

 

Распреде-

литель 

(гидрорас-

предели-

тель) 

1/7 

2 Ход поршня унифицированного гидроцилиндра Ц100200-3, составля-

ет _______ мм. 
200 

1/7 

2 

Выбор марки масла определяется температурными условиями, режи-

мом работы гидропривода и его номинальным давлением, которым 

должно соответствовать важнейшее физическое свойство масла – 

______________. 

вязкость 

1/7 

2 
Основа расчёта трубопроводов в линиях гидропривода состоит в оп-

ределении диаметров трубопроводов, потерь давления, возникающих 

при движении масла и их проверки на _____________. 
прочность 

1/7 

4 

Соответствие режима работы разгрузочного клапана регулятора дав-

ления давлению его срабатывания: 

режим работы 

А) Открытие 

Б) Закрытие 

А – 2, 

Б – 3,  

В – 4 

2/8 



13 

В) Предохранение 

Диапазон давления 

1. 0,22 – 0,51  

2. 0,68 – 0,74 мпа                    

3. 0,60 – 0,63 мпа 

4. 1,0 – 1,35 мпа 

2 
Контур рабочей тормозной системы переднего моста наполняется воз-

духом через ______________ защитный клапан. тройной 2/8 

1 

Функция автоматического регулятора тормозных сил: 

А) Ограничивает давление в передних тормозных камерах при час-

тичном торможении и за счет этого уменьшает вероятность бло-

кировки колес 

Б) При полном нажатии на педаль подает воздух в тормозные каме-

ры под тем же давлением, что и в баллоне 

В) При повреждении контура задней тележки автоматически отклю-

чает его, сохраняя давление в переднем 

Г) Автоматически повышает давление в тормозных механизмах зад-

них колёс при частичном торможении, исключая занос автомоби-

ля 

Д) Регулирует давление воздуха в задних тормозных камерах в зави-

симости от нагрузки на автомобиль и интенсивности торможения. 

Д 

2/8 

3 

Последовательность действий при испытании пневмоаппарата: 

А) Очистка, мойка 

Б) Установка на стенд и подключение измерительных приборов 

В) Регулировка  

Г) Снятие контрольных параметров и характеристик 

А, Б, Г, В 

2/8 

4 

Соответствие вида упругого элемента его характеристике: 

вид упругого элемента 

 
Характеристика упругого элемента 

 

А – 1, 

Б – 3 

2/8 

ПК 3.2. Выполняет испытания опытно-конструкторских разработок 

4 

Соответствие типа тормозного привода и максимального давления 

рабочего тела в нём: 

тип тормозного привода 

А) гидравлический  

Б) пневматический 

давление рабочего тела 

1. 0,02…0,05 МПа 

2. 0,65…0,8 МПа                    

3. 4…5 МПа 

4. 8…10 МПа      

5. 45…50 МПа                 

А) – 4 

Б) – 2  

1/7 
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2 
КПД гидросистемы определяется проходным сечением _____________. 

 

Трубопро-

водов 

(шлангов) 

1/7 

2 

Тип гидрораспределителя гидросистемы: ________________, четырёх-

линейный, с перекрытым потоком в исходной позиции.

 
Рис 1. Гидросхема привода поворота стрелы 

Трёхпози-

ционный  

1/7 

2 

Насос рассчитывается и подбирается на максимальное давление, не-

обходимое для работы одного потребителя, а перед другими потреби-

телями (для понижения давления) устанавливается ________________ 

клапан. 

редукцион-

ный 

1/7 

2 
Изменять скорость, усилие или крутящий момент на гидродвигателе 

позволяет последовательное включение в схему гидропривода 

_____________.  
дросселя 

1/7 

2 

На рисунке изображена статическая характеристика 

___________________. 

 
Рис.1. Статическая характеристика пневмоаппарата привода тормозной 

системы 

регулятора 

тормозных 

сил 

2/8 

2 
Вращение верхнего винта на регуляторе давления «Вабко» (КамАЗ, 

ЗиЛ) изменяет давление срабатывания __________________ клапана. 
разгрузоч-

ного 

2/8 

2 
Давление открытия одинарного защитного клапана регулируется с 

помощью_______________. 
винта 2/8 



2 При плавном нажати

пает с опережением в

1 

Если питающая маги

ние воздуха в систем

А) атмосферное

через неиспра

Б) 0,54 МПа – от

это давление

В) 0,74 МПа – за

духа из систем

Г) 1,35 МПА – за

на это давлени

ПК 4. Способен планировать и орга

понентов 

ПК 4.1. Применяет методы планиро

1 

Возможность настройк

 ; 

        А)               Б)       

3 

Последовательность д

А) Проектирование ги

Б) Анализ задачи 

В) Испытание гидроси

Г) Монтаж гидросисте

2 

Направление перемещ

Рис.1 Схема гидропри

2 Принцип трубки Бур

15 

ажатии на тормозную педаль давление воздуха пост

ием в контур тормозов ______________ оси. 

я магистраль регулятора давления оборвана, то дав

стеме ... 

рное – воздух от защитных клапанов выйдет в атмосфе

исправную магистраль 

откроется разгрузочный клапан, отрегулированный

ение 

закроется обратный клапан и предотвратит утечку в

системы 

закроется предохранительный клапан, отрегулированн

авление 

 и организовывать испытания и исследования автотрансп

анирования эксперимента и соответствующую измерит

стройки элемента гидросистемы изображается… 

; ;  

Б)                  В)                  Г) 

ость действий при решении задач управления: 

ние гидросистемы  

дросистемы и оценка результатов  

осистемы  

ремещения штока гидродвигателя  _________________.

 

ропривода 

и Бурдона положен в основу работы _______________

 посту-
передней 

2/8 

о давле-

мосферу 

нный на 

ечку воз-

ованный 

В 

2/8 

транспортных средств и их ком-

мерительную аппаратуру 

Б 

1/7 

Б, А, Г, В 

1/7 

____. 

вправо 

(направо) 

1/7 

_____. манометра 1/7 
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2 

Позицией 8 на схеме обозначен _________________. 

 
Рис. 1 Гидравлическая схема  

Теплооб-

менник 

(радиатор) 

1/7 

2 
Допустимое падение давления в пневмоприводе (потребители вклю-

чены, начальное давление соответствует номинальному, компрессор 

не работает, время испытания 15 мин): ______МПа. 

0,05  

 

2/8 

4 

 
Рис. 1. Тормозная камера с пружинным энергоаккумулятором           

 

Позиция рисунка, обозначающая полость ... 

А) в которую поступает сжатый воздух при срабатывании рабочей 

тормозной системы: _____ 

Б) которая наполняется атмосферным воздухом при срабатывании 

стояночной тормозной системы: _____       

А – 4, 

Б – 2. 

 

2/8 

3 

Последовательность прохождения воздухом элементов тормозного 

привода механизмов передней оси:  _____, _____, _____, _____, _____. 

А) баллон  

Б) тройной защитный клапан  

Б, А, В, Д, 

Г 

2/8 
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В) нижняя секция тормозного крана 

Г) тормозные камеры 

Д) ограничитель давления 

2 

 
Рис. 1. Схема испытания пневмоаппарата 

На рисунке изображена схема испытания _________________. 

Тормозного 

крана 

2/8 

2 

  
Рис.1. Характеристики работы пневмоаппарата 

 
На рисунке изображены статические характеристики 

___________________. 

Тормозного 

крана 

2/8 

ПК 4.2. Планирует и организовывает испытания и исследования автотранспортных средств и их компонентов 

2 

Возможность бесступенчатого изменения передаточного числа, сило-

вых и кинематических параметров трансмиссии в соответствии с ус-

ловиями движения машины – это основное преимущество 

_______________ трансмиссии. 

гидрообъ-

ёмной 

1/7 

2 

На рисунке приведена схема работы ______________ рулевого управ-

ления автомобиля. 

 

Рис.1 Схема работы элементов рулевого управления  

Усилителя, 

гидроуси-

лителя 

1/7 

2 Чтобы определить значения требуемых для функционирования сис-

темы параметров, расчёт следует вести в обратном порядке, от 

потребите-

ля 

1/7 



_________________ к 

2 

Количество обратны

4 

Соответствие элемен

А) устройство, д

моза, создавая

Б) главный торм

 

Рис. 1. Схема гидропр

3 

Последовательность 

привода механизмов

А) регулятор тор

Б) баллоны 

В) тройной защи

Г) верхняя секци

Д) тормозные ка

2 

Критери оценки эфф

1) давление в ресивер

2) соотношение меж

задней осей; 

3) _________________

18 

___ к энергообеспечивающему блоку. 

атных клапанов в системе: _____. 

Рис. 1. Схема гидросистемы 

лемента схемы и его позиции на рисунке:   

тво, дающее возможность снизить усилие на педаль т

здавая комфорт при управлении автомобилем 

 тормозной цилиндр 

 

дропривода тормозной системы автомобиля 

ость прохождения воздухом элементов тормозно

змов задней тележки:  _____, _____, _____, _____, ___

ор тормозных сил 

 защитный клапан  

 секция тормозного крана 

ые камеры  

и эффективности привода рабочей тормозной систем

сиверах;  

е между удельными тормозными силами передней

______. 

 

2 

1/7 

аль тор-

А-3, Б-2 

 

 

 

 

 

 

 

 

1/7 

мозного 

_, _____. 

В, Б, Г, А, 

Д 

2/8 

истемы: 

едней и 
быстродей-

ствие 

2/8 
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2 

 
Рис. 1. Схема контура рабочей тормозной системы 

На рисунке изображена схема контура _________________ оси тормоз-

ной системы КамАЗ. 

передней 

2/8 

1 

Длина рычага регулятора тормозных сил определяется по номограм-

ме в зависимости от ... 

А) хода подвески при нагружении оси и соотношения осевой нагруз-

ки в груженом и разгруженном состоянии 

Б) распределения нагрузки на передний мост и заднюю тележку раз-

груженного автомобиля 

В) распределения нагрузки на передний мост и заднюю тележку за-

груженного автомобиля 

Г) характера дорожного покрытия и сезона эксплуатации 

А 

 

 

2/8 

2 Измерительный прибор, присоединяемый к клапану контрольного вы-

вода пневмосистемы ________________. 
манометр 

2/8 

ПК 5. Способен проводить анализ тенденций развития автотранспортных средств и их компонентов, инфра-

структуры испытаний и исследований автотранспортных средств и их компонентов, методов проведения науч-

но-исследовательских и опытно-конструкторских работ 

ПК 5.1 Проводит анализ тенденций развития автотранспортных средств и их компонентов 

2 

______________ гидропривода подразумевает создание саморегули-

рующихся систем, которые могут самостоятельно изменять подачу 

жидкости в зависимости от реальных потребностей гидросистемы в 

режиме реального времени.  

автомати-

зация 

1/7 

2 
_________________ предназначен для изменения направления потока 

рабочей жидкости в двух или более гидролиниях в результате внешне-

го управляющего воздействия. 

Распреде-

литель 

(гидравли-

ческий рас-

предели-

тель) 

1/7 

3 

Последовательность протекания событий при пуске холодного двига-

теля: 

А) открытие противодренажного клапана маслоочистителя 

Б)  включение сигнальной лампы аварийного падения давления в систе-

ме смазки  

В)  открытие перепускного канала в маслоочистителе 

Г) срабатывание датчика сигнализатора засорённости фильтрующего 

элемента 

Б, А, В, Г 

1/7 

1 

Способы снижения затрат мощности на привод системы смазки дви-

гателя: 

А) применение дифференциальных клапанов  

Б)  применение масла, соответствующего техническому состоянию дви-

гателя и сезону эксплуатации 

В)  изменение производительности масляного насоса в зависимости от 

режима работы двигателя  

Г) увеличение жёсткости пружин сливного и редукционного клапанов 

А, Б, В 

1/7 
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4 

Соответствие элемента 

системы и его позиции 

на рисунке: 
А) дифференциаль-

ный клапан  

Б) радиатор  

В) потребители 

 

 

Рис. 1. Схема системы 

смазки ДВС 

А – 5, 

Б – 3,  

В – 4  

1/7 

3 

Последовательность прохождения воздухом элементов стояночной 

тормозной системы при растормаживании: ____, ____, ____, ____, ____. 

А) кран стояночного тормоза  

Б) баллоны  

В) верхняя секция ускорительного клапана 

Г) пружинные энергоаккумуляторы  

Д) нижняя секция ускорительного клапана 

Б, А, В, Г, 

Д   

2/8 

2 
Применение тормозных камер с пружинными аккумуляторами энер-

гии позволяет иметь три независимо действующие тормозные систе-

мы: рабочую, стояночную и _________________.  

вспомога-

тельную 

2/8 

2 Пневмоцилиндр отключения подачи топлива установлен на топлив-

ном ______________. 
насосе 

2/8 

2 
В воздушных баллонах установлены датчики с нормально 

______________ контактами. 
замкнуты-

ми 

2/8 

1 

Контакты датчиков в баллонах размыкаются, на панели приборов 

гаснут сигнальные лампы при давлении воздуха в системе: 

А) 0,01 – 0,05 МПа  

Б) 0,47 – 0,51 МПа  

В) 0,61 – 0,64 МПа 

Г) 0,64 – 0,75 МПа 

Б 

 

 

2/8 

5.2. Выявляет слабые стороны автотранспортных средств и их компонентов в конструктивном и компоновоч-

ном плане 

2 
Гидромашина, преобразующая потенциальную энергию потока рабо-

чей жидкости в механическую энергию вращательного движения вы-

ходного звена, это _______________. 

гидромо-

тор 

1/7 

2 

Энергетическая машина, обеспечивающая гибкую бесступенчатую 

передачу и преобразование крутящего момента между валами с изме-

нением частоты вращения ведомого вала по сравнению с частотой 

ведущего вала, это _______________.  

Гидро-

транфор-

матор 

1/7 

2 Позицией 3 на схеме обозначен _________________. 

Насос 

(Гидрона-

сос) 

1/7 



Рис. 1 Принципиальна

ления 

2 Находящиеся в масл

нашивания притягив

2 _______________ кла

ния 200 кПа, пропуск

3 

Последовательность 

мозного управления:

А) рабочая 

Б) стояночная и 

В) аварийного ра

4 
                     1               

Рис. 1. Эл

Соответствие

А) Пружинный энерго

Б) Гиропневмоусилите

21 

 
альная гидравлическая схема усилителя рулевого упра

 масле мелкие металлические частицы и продукты и

тягивает и удерживает на своей поверхности _______

клапан начинает открываться при перепаде дав

опуская весь поток жидкости в обход фильтра. 

ость заполнения воздухом отдельных контуров т

ения: ____, ____, ____.  

ная и вспомогательная  

ого растормаживания 

                                         2                                          3 

. 1. Элементы конструкции тормозных систем 

 

ствие элемента пневмосистеммы виду рисунка,  

нергоаккумулятор _____. 

силитель ______. 

 управ-

кты из-

_______. 
магнит 

1/7 

е давле-

предохра-

нительный 

(перепуск-

ной ) 

1/7 

ов тор-

В, Б, А 

2/8 

А - 1 

Б - 3 

2/8 
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2 

 
Рис. 1. Элементы тормозной системы 

 

Элементы тормозной системы, изображённые на рисунке, установле-

ны в контуре тормозов ______________ оси.   

Задней  

 

2/8 

1 

Двигатель после остановки на стоянке краном вспомогательного тор-

моза не пускается, причина: 

А) одна или обе заслонки в выпускных трубопроводах остались в 

закрытом положении 

Б) после отпускания кнопки в кране открылся атмосферный клапан 

В) отсоединился шток пневмоцилиндра от рычага отключения по-

дачи топлива на ТНВД 

Г) из-за негерметичности из системы вышел воздух, и пневмоци-

линдр отключил подачу топлива 

А 

2/8 

2 
В зависимости от вида управляющего сигнала наибольшее распро-

странение получило три типа следящих механизмов: по усилию, по 

давлению и по _______________. 

перемеще-

нию 

2/8 
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