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Аннотация 

Дисциплина ОП 14 «Теория машин и механизмов» является частью общепро-

фессиональных дисциплин ОП подготовки техников-механиков  по специальности 

35.02.07 «Механизация сельского хозяйства». Дисциплина реализуется в институте 

инженерных систем и энергетики кафедрой «Общеинженерные дисциплины». 

Дисциплина нацелена на формирование следующих компетенций: 

ОК–2 – организовывать собственную деятельность, выбирать типовые методы 

и способы выполнения профессиональных задач, оценивать их эффективность и ка-

чество; 

ОК–3 – решать проблемы, оценивать риски и принимать решения в нестан-

дартных ситуациях. 

ПК1.1 – выполнять регулировку узлов, систем и механизмов двигателя и при-

боров электрооборудования. 

Содержание дисциплины охватывает круг вопросов, связанных с эффектив-

ным использованием и сервисным обслуживанием техники, машин и оборудования. 

Преподавание дисциплины предусматривает следующие формы организации 

учебного процесса: практические занятия, самостоятельная работа,  консультации. 

Программой дисциплины предусмотрены следующие виды контроля: текущий 

контроль успеваемости в форме тестирования и защиты контрольной работы,  окон-

чательный контроль  в форме экзамена. 

Общая трудоемкость освоения дисциплины составляет 132 часа. Программой 

дисциплины предусмотрены практические занятия (88 часов), 34 часа самостоятель-

ной работы студента и 10 часов консультаций. 

Используемые сокращения 
ФГОС СПО – Федеральный государственный образовательный стандарт сред-

него профессионального образования 

ОПОП – основная образовательная программа 

ПЗ – практические занятия 

СРС – самостоятельная работа студентов 

1. Требования к дисциплине 

1.1. Внешние и внутренние требования 

 

Дисциплина «Теория машин и механизмов» включена в ОПОП, в цикл обще-

профессиональных дисциплин ОП. 

Реализация в дисциплине «Теория машин и механизмов» требований ФГОС 

СПО №456 от 07.05.2014г., ОПОП СПО и Учебного плана по специальности 

35.02.07 «Механизация сельского хозяйства» должна формировать следующие ком-

петенции: 

ОК 2 – Организовывать собственную деятельность, выбирать типовые методы 

и способы выполнения профессиональных задач, оценивать их эффективность и ка-

чество; 

ОК 3 – Решать проблемы, оценивать риски и принимать решения в нестан-

дартных ситуациях. 
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ПК1.1 – Выполнять регулировку узлов, систем и механизмов двигателя и при-

боров электрооборудования. 

1.2. Место дисциплины в учебном процессе 

 

Предшествующими курсами, на которых непосредственно базируется дисцип-

лина «Теория машин и механизмов» являются математика, физика, инженерная гра-

фика, теоретическая механика. 

Дисциплина «Теория машин и механизмов» является основополагающей для 

изучения следующих дисциплин: детали машин и подъемно-транспортные машины, 

тракторы и автомобили, сельскохозяйственные машины. 

Знания по теории машин и механизмов необходимы также для курсовых про-

ектов и дипломного проектирования, при прохождении технологической и предди-

пломной практики. 

Контроль знаний проводится в форме текущей и промежуточной аттестации. 

2. Цели и задачи дисциплины. Компетенции, формируемые в результате 
освоения 

 

Дисциплина «Теория механизмов и машин» (ТММ) входит в цикл дисциплин, 

призванных обеспечить общетехническую подготовку инженеров машинострои-

тельных направлений, владеющих основами проектирования, изготовления, экс-

плуатации и ремонта механизмов и машин независимо от отрасли промышленности 

и транспорта. ТММ рассматривает общие методы и алгоритмы анализа и синтеза 

механизмов и машин, изучение которых преследует следующие цели:  

1) закрепление и обобщение знаний, полученных студентами при изучении ес-

тественно-научных и инженерных дисциплин, таких как математика, физика, теоре-

тическая механика, информатика и др.;  

2) предоставление знаний, необходимых для последующего освоения специ-

альных дисциплин и дисциплин специализаций, предусмотренных Федеральным го-

сударственным образовательным стандартом по соответствующей специальности 

среднего профессионального образования;  

3) формирование у будущих бакалавров общетехнических, конструкторских и 

исследовательских навыков, а также ознакомление с общими методами анализа и 

синтеза механизмов и машин, применяемых при создании высокопроизводитель-

ных, высокотехнологичных, надежных и экономичных машин и систем, образован-

ных на их основе 

 По окончании изучения дисциплины ТММ студенты должны знать:  

– критерии синтеза и виды моделей сложных технических систем;  

– принципы построения структур технических систем;  

– виды машин и механизмов, область их применения и принцип работы;  

– правила изображения структурных и кинематических схем механизмов;  

– общие (типовые) методы и алгоритмы анализа и синтеза механизмов и сис-

тем, образованных на их основе;  

– виды анализа и синтеза механизмов и машин;  
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– методы и алгоритмы решения прикладных задач применительно к анализу и 

синтезу механизмов;  

– действующие стандарты, технические условия, положения и инструкции по 

оформлению технической документации;  

Студенты должны уметь:  

– формулировать критерии и составлять модели сложных технических систем 

в зависимости от заданных условий;  

– строить структуры технических систем;  

– различать виды машин и механизмов;  

– выбирать и применять общие (типовые) методы и алгоритмы анализа и син-

теза механизмов и систем, образованных на их основе;  

– составлять структурные и кинематические схемы механизмов;  

– решать прикладные задачи анализа и синтеза механизмов;  

– принимать решения применительно к анализу и синтезу механизмов и сис-

тем, исходя из заданных условий;  

– проводить оценку и анализ результатов полученных вследствие принятых 

решений;  

– применять и соблюдать действующие стандарты, технические условия, по-

ложения и инструкции по оформлению технической документации;  

– использовать техническую справочную литературу;  

– применять современную вычислительную технику.  

Студенты должны владеть:  

– методами построения моделей сложных технических систем;  

– методами и алгоритмами построения структур технических систем;  

– правилами изображения структурных и кинематических схем механизмов;  

– общими (типовыми) методами и алгоритмами анализа и синтеза механизмов 

и систем, образованных на их основе;  

– основами составления структурных и кинематических схем механизмов;  

– методами и алгоритмами решения прикладных задач применительно к ана-

лизу и синтезу механизмов. 

Реализация дисциплины «Теория машин и механизмов» требований ФГОС 

СПО, ОПОП СПО и Учебного плана по специальности 35.02.07 должна формиро-

вать следующие компетенции: 

ОК 2 – Организовывать собственную деятельность, выбирать типовые методы 

и способы выполнения профессиональных задач, оценивать их эффективность и ка-

чество; 

ОК 3 – Решать проблемы, оценивать риски и принимать решения в нестан-

дартных ситуациях. 

ПК1.1 – Выполнять регулировку узлов, систем и механизмов двигателя и при-

боров электрооборудования. 

 
 
 
 
 



 5

3. Организационно-методические данные дисциплины 
 
Общая трудоемкость дисциплины составляет 132 часа, их распределение по 

видам работ представлено в таблице 1 
Таблица 1 

Распределение трудоемкости дисциплины по видам работ по семестрам 
 

Вид учебной работы 

Трудоемкость 

час. 
по  семестрам 

№ 4 № 5 

Общая трудоемкость дисциплины по учебному плану 132 69 63 
Аудиторные занятия 98 52 46 
Практические занятия 88 48 40 

Консультации 10 4 6 

Самостоятельная работа (СРС) в том числе:  34 17 17 
самостоятельное изучение разделов дисциплины 12 3 9 

самоподготовка к текущему контролю знаний 12 4 8 

Контрольная работа 10 10 – 

Вид контроля:     

Контрольная работа  +  

Дифференцированный зачёт   + 

 

4. Структура и содержание дисциплины 

4.1. Структура дисциплины  

Таблица 2 

Тематический план 
 

№ Раздел дисциплины  Всего 
часов 

практические 
занятия  

Формы 
контроля 

1 Механизмы с низшими кинематическими парами  64 64 Контр. Раб 

2 Механизмы с высшими кинематическими парами 24 24 Диф. зачёт 

 

4.2. Трудоёмкость модулей и модульных единиц дисциплины 

 

Таблица 3 

Трудоемкость модулей и модульных единиц дисциплины 
 

Наименование модулей и модульных единиц дисциплины 
Всего ча-

сов  на 
модуль 

Ауди-
торная 
работа 

Внеауди-
торная 
работа 
(СРС) ПЗ 

I КАЛЕНДАРНЫЙ МОДУЛЬ ОБУЧЕНИЯ  65 48 17 
Модуль 1 Технические системы. Механизмы и машины. Струк-

турный анализ механизмов 
15 12 3 
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Наименование модулей и модульных единиц дисциплины 
Всего ча-

сов  на 
модуль 

Ауди-
торная 
работа 

Внеауди-
торная 
работа 
(СРС) ПЗ 

Модульная ед. 1.1 Введение в теорию машин и механизмов 5 4 1 

Модульная ед. 1.2 Классификация и структурный анализ меха-

низмов  
10 8 2 

Модуль 2  Кинематический анализ рычажных механизмов 31 24 7 
Модульная ед 2.1 Кинематический анализ. Цель, методы и зада-

чи  
20 16 4 

Модульная ед 2.2 Метод кинематических диаграмм.  11 8 3 

Модуль 3. Силовой анализ кривошипно-ползунного механизма 19 12 7 
Модульная ед 3.1 Динамика. Цель и задачи. Динамические па-

раметры.  
7 4 3 

Модульная ед 3.2 Силовой анализ плоских механизмов. Цель и 

задачи. Методы силового анализа.   
12 8 4 

II КАЛЕНДАРНЫЙ МОДУЛЬ ОБУЧЕНИЯ 57 40 17 
Модуль 4. Силовой анализ шарнирного рычажного механизма 20 16 4 
Модульная ед. 4.1 Определение внешних и теоретических сило-

вых факторов в шарнирном рычажном механизме 
6 4 2 

Модульная ед. 4.2 Определение реакций в кинематических па-

рах шарнирного рычажного механизма. Проверочный расчёт по 

методу рычага Жуковского.  

14 12 2 

Модуль 5. Зубчатые механизмы. Назначение и область приме-

нения 
37 24 13 

Модульная ед. 5.1 Зубчатые механизмы. Назначение и область 

применения. Особенности структуры. 
9 6 3 

Модульная ед. 5.2 Структурный и кинематический анализ пло-

ских зубчатых механизмов. Виды зацепления.  
13 8 5 

Модульная ед. 5.3 Геометрические параметры эвольвентных 

зубчатых колес.  
15 10 5 

ИТОГО 122 88 34 

4.3. Содержание модулей дисциплины 

Модуль 1. Технические системы. Механизмы и машины. Структурный анализ 

механизмов 

Модульная ед. 1.1. Введение в теорию машин и механизмов. В данной мо-

дульной единице рассматриваются цели, задачи, основные понятия дисциплин: про-

ектирование, машина, механизм, синтез и анализ, модель и т.д. 

Модульная ед. 1.2 Классификация и структурный анализ механизмов. В 

данной модульной единице рассматривается классификация механизмов по различ-

ным признакам, структура механизмов и этапы структурного анализа рычажных ме-

ханизмов. 

Модуль 2  Кинематический анализ рычажных механизмов 

Модульная ед. 2.1 Кинематический анализ. Цель, методы и задачи. Аналити-

ческие, графические и графоаналитические методы. План положений механизма. 

Метод кинематических планов. План скоростей и его свойства. План ускорений и 

его свойства. 
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Модульная ед. 2.2 Метод кинематических диаграмм. Графическое дифферен-

цирование. Графическое интегрирование. Частные случаи кинематического анализа 

типовых рычажных механизмов. 

Модуль 3. Силовой анализ кривошипно-ползунного механизма 

Модульная ед. 3.1 Динамика. Цель и задачи. Динамические параметры. Ос-

новные понятия динамики: работа, энергия, мощность. Силовые факторы и их виды. 

Внешние силовые факторы. Внутренние силовые факторы. 

Модульная ед 3.2 Силовой анализ плоских механизмов. Цель и задачи. Мето-

ды силового анализа. Кинетостатический анализ первичного механизма. Теорема И. 

Е. Жуковского 

Модуль 4. Силовой анализ шарнирного рычажного механизма 

Модульная ед. 4.1 Определение внешних и теоретических силовых факторов 

в шарнирном рычажном механизме.  

Модульная ед. 4.2 Определение реакций в кинематических парах шарнирного 

рычажного механизма. Проверочный расчёт по методу рычага Жуковского. 

Модуль 5. Зубчатые механизмы. Назначение и область применения 

Модульная ед. 5.1 Зубчатые механизмы. Назначение и область применения. 

Особенности структуры простых и сложных зубчатых механизмов. Виды простых 

зубчатых механизмов. Пространственные механизмы с высшей кинематической па-

рой: конические и червячные механизмы. 

Модульная ед. 5.2 Структурный и кинематический анализ плоских зубчатых 

механизмов. Виды зацепления. Эвольвента окружности и ее свойства. Эвольвентное 

зацепление и его свойства. Исходный контур и исходный производящий контур. 

Виды зубчатых колес. 

Модульная ед. 5.3 Геометрические параметры эвольвентных зубчатых колес. 

Методы получения формообразующей поверхности профилей зубьев. Качественные 

показатели зубчатых механизмов: коэффициент полезного действия, коэффициент 

перекрытия, коэффициент формы зуба, коэффициент удельного давления, коэффи-

циент удельного скольжения 

4.4.Практические занятия 

Таблица 4 

Содержание практических занятий 
 

№ 
п/
п 

№ модуля 
и модуль-

ной ед.  

№ и название лабораторных занятий с указанием 
контрольных мероприятий 

Вид1 кон-
кон-

трольно-
го меро-
приятия 

Кол-
во 
ча-
сов 

1. I КАЛЕНДАРНЫЙ МОДУЛЬ ОБУЧЕНИЯ   48 
Модуль 1 Технические системы. Механизмы и машины. Структурный анализ 

механизмов 
 12 

Модульная ед. 
1.1 Введение в 

Практическое занятие № 1. Изучение видов подвижных 

звеньев рычажных механизмов 

Контроль-

ная работа 
2 
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№ 
п/
п 

№ модуля 
и модуль-

ной ед.  

№ и название лабораторных занятий с указанием 
контрольных мероприятий 

Вид1 кон-
кон-

трольно-
го меро-
приятия 

Кол-
во 
ча-
сов 

теорию машин 

и механизмов 
Практическое занятие 2. Определение кинематических пар 

рычажных механизмов 

Контроль-

ная работа 
2 

Модульная ед. 
1.2 Классифи-

кация и струк-

турный анализ 

механизмов 

Практическое занятие № 3. Построение структурных схем 

рычажных механизмов по моделям 

Контроль-

ная работа 
2 

Практическое занятие № 4. Структурный анализ плоских 

рычажных механизмов 

Контроль-

ная работа 
2 

Практическое занятие № 5. Построение 12 положений кри-

вошипно-шатунного механизма 

Контроль-

ная работа 
2 

Практическое занятие №6. Построение 12 положений плос-

кого шарнирного механизма 

Контроль-

ная работа 
2 

Модуль 2. Кинематический анализ рычажных механизмов  24 

Модульная ед 
2.1 Кинемати-

ческий анализ. 

Цель, методы и 

задачи 

Практическое занятие № 7. Построение плана скоростей 

для кривошипно-ползунного механизма 

Контроль-

ная работа 
4 

Практическое занятие № 8. Построение плана скоростей 

для плоского шарнирного механизма 

Контроль-

ная работа 
4 

Практическое занятие № 9. Построение плана ускорений 

кривошипно-ползунного механизма 

Контроль-

ная работа 
4 

Практическое занятие № 10. Построение плана ускорений 

плоского шарнирного механизма 

Контроль-

ная работа 
4 

Модульная ед 
2.2 Метод ки-

нематических 

диаграмм 

Практическое занятие 11. Построение диаграммы пути и 

диаграмм аналога скорости и ускорения кривошипно-

шатунного механизма 

Контроль-

ная работа 
4 

Практическое занятие №12. Построение диаграммы пути и 

диаграмм аналога скорости и ускорения плоского шарнирно-

го механизма 

Контроль-

ная работа 
4 

Модуль 3. Силовой анализ кривошипно-ползунного механизма  12 

Модульная ед 
3.1 Динамика. 

Цель и задачи. 

Динамические 

параметры 

Практическое занятие № 13. Построение расчётной схемы 

для силового анализа кривошипно-ползунного механизма. 

Определение внешних и теоретических сил. Определение по 

индикаторной диаграмме средней мощности движущих сил. 

Контроль-

ная работа 
4 

Модульная ед 
3.2 Силовой 

анализ плоских 

механизмов. 

Цель и задачи. 

Методы сило-

вого анализа 

Практическое занятие № 14. Силовой анализ структурной 

группы звеньев кривошипно-ползунного механизма 
Контроль-

ная работа 
4 

Практическое занятие № 15. Силовой анализ первичного 

механизма кривошипно-ползунного механизма 
Контроль-

ная работа 
2 

Практическое занятие № 16. Построение рычага Жуковско-

го для кривошипно-ползунного механизма. 
Контроль-

ная работа 
2 
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№ 
п/
п 

№ модуля 
и модуль-

ной ед.  

№ и название лабораторных занятий с указанием 
контрольных мероприятий 

Вид2 кон-
кон-

трольно-
го меро-
приятия 

Кол-
во 
ча-
сов 

II КАЛЕНДАРНЫЙ МОДУЛЬ ОБУЧЕНИЯ  40 
Модуль 4. Силовой анализ шарнирного механизма  16 

Модульная ед. 
4.1 Определение 

внешних и тео-

ретических си-

ловых факторов 

в шарнирном 

рычажном меха-

низме 

Практическое занятие № 17. Построение расчётной схемы 

для силового анализа шарнирного механизма. Определение 

внешних и теоретических сил. Определение по индикаторной 

диаграмме средней мощности движущих сил. 

отчёт 4 

Модульная ед. 
4.2 Определение 

реакций в кине-

матических па-

рах шарнирного 

рычажного ме-

ханизма. Прове-

рочный расчёт 

по методу рыча-

га Жуковского 

Практическое занятие № 18. Силовой анализ структурной 

группы звеньев шарнирного механизма. 
отчёт 4 

Практическое занятие № 19. Силовой анализ первичного 

механизма шарнирного механизма. 
отчёт 2 

Практическое занятие № 20. Построение рычага Жуковско-

го для шарнирного механизма 
отчёт 4 

Практическое занятие № 21. Определение потери мощности 

на преодоление сил трения во всех кинематических парах ме-

ханизма. 

отчёт 2 

Модуль 5. Зубчатые механизмы. Назначение и область применения  24 

Модульная ед. 
5.1 Зубчатые ме-

ханизмы. Назна-

чение и область 

применения. 

Особенности 

структуры 

Практическое занятие № 22. Изучение разновидностей зуб-

чатых механизмов 
отчёт 2 

Практическое занятие № 23. Определение передаточных 

отношений зубчатых механизмов 
отчёт 4 

Модульная ед. 
5.2 Структур-

ный и кинема-

тический ана-

лиз плоских 

зубчатых меха-

низмов. Виды 

зацепления 

Практическое занятие № 24. Изучение реечного исходного

производящего контура, его основных параметров. 
отчёт 4 

Практическое занятие № 25. Изучение методов изготовле-

ния зубчатых колёс 
отчёт 4 

Модульная ед. 
5.3 Геометри-

ческие пара-

метры эволь-

вентных зубча-

тых колес. 

Практическое занятие № 26. Геометрический расчёт зубча-

той передачи эвольвентного зацепления 
отчёт 4 

Практическое занятие № 27. Построение зубчатого зацеп-

ления для трёх зубьев 
отчёт 6 

ИТОГО  88 
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4.5. Самостоятельное изучение разделов дисциплины 

4.5.1.  Перечень вопросов для самостоятельного изучения 

Таблица 5 

Перечень вопросов для самостоятельного изучения 
№п

/п 

№ модуля и модульной еди-

ницы 

Перечень рассматриваемых вопросов для 

самостоятельного изучения 

Кол-во 

часов 

I КАЛЕНДАРНЫЙ МОДУЛЬ ОБУЧЕНИЯ  3 
1 Модуль 2. Кинематический 

анализ рычажных механизмов 

Кинематический анализ кулисного механизма 
1 

2 Модуль 3. Силовой анализ 

кривошипно-ползунного ме-

ханизма 

Приведение сил и масс в плоских механизмах. Чис-

ленное решение уравнения движения механизма при 

силах, зависящих от положения звеньев. 

2 

 II КАЛЕНДАРНЫЙ МОДУЛЬ ОБУЧЕНИЯ 9 
3 Модуль 5.  

Зубчатые механизмы. Назна-

чение и область применения 

Кинематический анализ и геометрический расчёт ко-

нической передачи.  
4 

Кинематический анализ и геометрический расчёт чер-

вячной передачи. 
5 

 ВСЕГО  12 
 

4.5.2. Контрольные работы 

Таблица 6  
 

№ 

п/п Темы контрольных работ 

Рекомендуемая литература (но-

мер источника в соответствии с 

прилагаемым списком) 

1 Структурный анализ рычажных механизмов 

 
1,2,3,4 

2 Построение 12 положений для кривошипно-ползунного 

механизма 
1,2,3,4 

3 Построение 12 положений для шарнирного четырёх-

звенника 
1,2,3,4 

4 Построение плана скоростей для кривошипно-

ползунного механизма 
1,2,3,4 

5 Построение плана скоростей для плоского шарнирного 

механизма 
1,2,3,4 

6 Построение планов ускорений кривошипно-ползунного 

механизма 
1,2,3,4 

7 Построение планов ускорений плоского шарнирного 

механизма 
1,2,3,4 

8 Построение диаграммы пути и диаграмм аналога скоро-

сти и ускорения кривошипно-шатунного механизма 
1,2,3,4 

9 Построение диаграммы пути и диаграмм аналога скоро-

сти и ускорения плоского шарнирного механизма 
1,2,3,4 

10 Силовой анализ  кривошипно-ползунного механизма 1,2,3,4 

11 Построение рычага Жуковского для кривошипно-

ползунного механизма 
1,2,3,4 
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5. Взаимосвязь видов учебных занятий 

Таблица 6 

Взаимосвязь компетенций с учебным материалом и контролем знаний 
студентов 

Компе-
тенции 

ПЗ СРС Другие  

виды 
Вид контроля 

ОК 2  № 1-27 Модуль 1-5 

Защита отчётов по 

практическим ра-

ботам 

контрольная работа 

ОК 3  № 4, 16, 20, 21,  Модуль 1-5 

Защита отчётов по 

практическим ра-

ботам 

контрольная работа 

ПК1.1 № 1-27 Модуль 1-5 

Защита отчётов по 

практическим ра-

ботам 
контрольная работа 

6. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины 

6.1. Основная литература 

1.  Лачуга, Ю. Ф. Теория механизмов и машин. Кинематика, динамика и рас-

чет [Text] / Ю. Ф. Лачуга, А. Н. Воскресенский, М. Ю. Чернов. – М.: КолосС, 2006. – 

304 с. 

2. Матвеев Ю. А. Теория механизмов и машин: учебное пособие. – М.: Аль-

фа– М: ИНФРА–М. – 2009. – 320 с. 

6.2. Дополнительная литература 

3. Фалалеева, Р. В.  Теория машин и механизмов. Структура и классификация 

механизмов [Комплект] : учебно-методическое пособие / Р. В. Фалалеева, И. В. Па-

невин, В. Г. Межов ; Краснояр. гос. аграр. ун-т. - Электрон. текстовые дан. – Крас-

ноярск : КрасГАУ, 2011. – 38 с 

4. Фалалеева Р. В. Структурный, кинематический и кинетостатический ана-

лиз стержневых механизмов : учебное пособие для студентов вузов, обучающихся 

по направлениям подготовки бакалавров 110800.62 "Агроинженерия",151000.62 

"Технологические машины и оборудование", 260100.62 "Продукты питания из рас-

тительного сырья" / Р. В. Фалалеева ; Краснояр. гос. аграр. ун-т. – Красноярск : 

Красноярский государственный аграрный университет, 2013. – 69 с. 

 

6.3. Методические указания, рекомендации и другие материалы к занятиям 

5. Фалалеева Р. В. Теория машин и механизмов: анализ и синтез машин и ма-

нипуляторов : лабораторный практикум / Р. В. Фалалеева, И. В. Паневин ; М-во сел. 

хоз-ва Рос. Федерации, Краснояр. гос. аграр. ун-т. - Красноярск : КрасГАУ, 2010. - 

102 с. 
 



6.4. Программное обеспечение 

 

1. WindowsRussianUpgrade Академическая лицензия №44937729 от 15.12.2008 

15; 

2. Office 2007 RussianOpenLicensePack Академическая лицензия №44937729 от 

15.12.2008; 

3. Офисный пакет LibreOffice 6.2.1 - Бесплатно распространяемое ПО; 

4. KasperskyEndpointSecurity для бизнеса Стандартный RussianEdition на 1000 

пользователей на 2 года (EdiucationalLi-cense) Лицензия 1800-191210-144044- 563-

2513 с 10.12.2019 до 17.12.2021; 

5. Программная система для обнаружения текстовых заимствований в учеб-

ных и научных работах - Лицензионный договор №158 от 03.04.2019 «Антиплагиат 

ВУЗ»; 

6. Moodle 3.5.6a (система дистанционного образования) - Бесплатно распро-

страняемое ПО; 

7. Библиотечная система «Ир-бис 64» (web версия) - Договор сотрудничества; 

8. Яндекс (Браузер / Диск) - Бесплатно распространяемое ПО. 

7. Критерии оценки знаний, умений, навыков и заявленных компетенций 

Виды текущего контроля: опрос, тестирование, расчётно-графическое задание. 

Промежуточный контроль – контрольная работа, дифференцированный зачёт. 

Текущая аттестация студентов производится в дискретные временные интер-

валы  преподавателем, ведущим практические работы по дисциплине в следующих 

формах: 

• выполнение практических и контрольных работ; 

• тестирование; 

• отдельно оцениваются личностные качества студента (аккуратность, ис-

полнительность, инициативность) – активность на занятиях, качество выполнения 

практических работ. 

Оценка знаний, умений, навыков и заявленных компетенций при изучении 

дисциплины «Теория машин и механизмов» проводится с использованием модуль-

но-рейтинговой системы контроля знаний  и распределяется следующим образом.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



24 

Таблица 8 

Распределение баллов в 4 семестре 
 

Учебная 

неделя 

Практические 

занятия 

Баллы  Учебная 

неделя 

Практические заня-

тия 

Баллы  

1 

1 

2 

2 

3 

3 

4 

5 

6 

Практика № 1 

Практика № 2 

Практика № 3 

Практика № 4 

Практика № 5 

Практика № 6 

Практика № 7 

Практика № 8 

Практика № 9 

3…5 

3…5 

3…5 

3…5 

3…5 

3…5 

3…5 

3…5 

3…5 

7 

8 

10 

11 

12 

13 

14 

Практика № 10 

Практика № 11 

Практика № 12 

Практика № 13 

Практика № 14 

Практика № 15 

Практика № 16 

 

Защита контрольной 

работы  

3…5 

3…5 

3…5 

3…5 

3…5 

3…5 

3…5 

 

10…20 

 

Для положительной аттестации в 4 семестре, студенту необходимо набрать не 
менее 60 баллов по результатам выполнения практических работ и успешной защи-

ты контрольной работы, при условии изучения всех дисциплинарных модулей (мо-

дуль считается изученным, если студент выполнил все практические работы по мо-

дулю и набрал по итогам необходимое минимальное количество баллов).  

Баллы за контрольную работу устанавливается в соответствии со следующей 

балльной шкалой: 

10 – 13 баллов – если контрольная работа выполнена в полном объёме, но 

есть замечания по оформлению и студент испытывает затруднения при ответе на 

контрольные вопросы; 

14 – 17 баллов – если контрольная работа выполнена в полном объёме, 

оформлено в соответствии с требованиями, но студент допускает ошибки при ответе 

на контрольные вопросы; 

18 – 20 баллов – если контрольная работа выполнена в полном объёме, 

оформлено в соответствии с требованиями и студент правильно отвечает на все кон-

трольные вопросы 

Таблица 9 

Распределение баллов в 5 семестре 
 

Учебная 

неделя 

Практические 

занятия 

Баллы  Учебная 

неделя 

Практические заня-

тия 

Баллы  

1-2 

2-3 

4 

5-6 

7 

8 

Практика № 17 

Практика № 18 

Практика № 19 

Практика № 20 

Практика № 21 

Практика № 22 

4…6 

4…6 

4…6 

4…6 

4…6 

4…6 

 

9 

10 

11 

12 

13-15 

Практика № 23 

Практика № 24 

Практика № 25 

Практика № 26 

Практика № 27 

 

Защита РГР 

 

Итоговое тестирова-

ние 

4…6 

4…6 

4…6 

4…6 

4…6 

 

8…14 

 

 

12…20 
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До итогового тестирования студент считается допущенным при условии вы-

полнения и защиты всех РГР. 

Распределение баллов по результатам итогового тестирования: 
 

100 – 87 % правильных ответов – 18…20 баллов; 

86 – 73 % правильных ответов – 15…17 баллов; 

72 – 60 % правильных ответов – 12…14 баллов. 

 
Оценка за дифференцированный зачёт устанавливается по суммарному ре-

зультату итогового тестирования и защиты РГР в соответствии со следующей 

балльной шкалой. 

    100 – 87 балла –  5 (отлично); 

    86 – 73 баллов –  4 (хорошо); 

    72 – 60 баллов –  3 (удовлетворительно). 

Со студентами, не набравшими требуемое минимальное количество баллов (< 

60), разрабатывается календарный план сдачи дисциплины и проводятся плановые 

консультации. 

 

8. Материально-техническое обеспечение дисциплины 

Аудитория 29.  
1. Комплекты моделей механизмов:  

– плоские рычажные механизмы;  

– зубчатые механизмы;  

– кулачковые механизмы. 

2. Установки для синтеза профилей зубьев эвольвентных колес.  

3. Установки для синтеза профилей плоских кулачков кулачковых механизмов 

с вращательным движением.  

4. Набор зубчатых колес.  

9. Методические рекомендации преподавателям по организации обучения 
дисциплины 

 

Теоретическую часть дисциплины возможно изучать как в виде традиционных 

лекционных занятий, так и дистанционно, используя при этом электронный учебно-

методический комплекс дисциплины «Теория машин и механизмов» , созданный на 

кафедре «Общеинженерные дисциплины» для студентов ИИСиЭ. При организации 

самостоятельной работы студентов также рекомендуется использование упомянуто-

го электронного ресурса. 

При организации обучения раздела дисциплины «Теория машин и механиз-

мов» необходимо сформировать у студентов представления о методах прочностных 

расчетов, выборе конструкционные материалы и расчетных схем основных типов 

конструкций, о расчете элементов конструкций и деталей машин на прочность, же-

сткость и устойчивость. Специалист должен уметь проектировать оптимальные кон-

структивные формы, обеспечивающие высокие показатели надежности и безопасно-
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сти напряженных конструкций и узлов сельскохозяйственного оборудования, иметь 

представление о современных подходах по обеспечению механической надежности 

элементов конструкций. Сделать будущего специалиста компетентным в выборе 

технических решений при создании объектов сельскохозяйственного производства. 

 

10. Образовательные технологии 

Таблица 10 

Использование образовательных технологий при изучении  

дисциплины 

 
Название раздела дисципли-

ны или отдельных тем 
Вид за-
нятия  

Используемые образовательные техноло-
гии 

Часы 

Модуль 1 Технические систе-

мы. Механизмы и машины. 

Структурный анализ механиз-

мов 

ПЗ Работа в группах. Разбор конкретных си-

туаций. Мультимедийные технологии 

12 

СРС Дистанционное обучение LMS Moodle 3 

Модуль 2  Кинематический 

анализ рычажных механизмов 

ПЗ Работа в группах. Разбор конкретных си-

туаций. Мультимедийные технологии 
24 

СРС Дистанционное обучение LMS Moodle 7 

Модуль 3. Силовой анализ 

кривошипно-ползунного меха-

низма 

ПЗ Работа в группах. Разбор конкретных си-

туаций 
12 

СРС Дистанционное обучение LMS Moodle 7 

Модуль 4. Силовой анализ 

шарнирного рычажного меха-

низма 

ПЗ Работа в группах. Разбор конкретных си-

туаций. Мультимедийные технологии 
16 

СРС Дистанционное обучение LMS Moodle 4 

Модуль 5. Зубчатые механиз-

мы. Назначение и область при-

менения 

ПЗ Работа в группах. Разбор конкретных си-

туаций. Мультимедийные технологии 
16 

СРС Дистанционное обучение LMS Moodle 4 
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ПРОТОКОЛ ИЗМЕНЕНИЙ РПД 
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