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Аннотация 

Дисциплина «Автоматика технических средств агропромышленного 

комплекса» является частью цикла технических дисциплин подготовки сту-

дентов по специальности 23.05.01 «Наземные транспортно-технологические 

средства», специализация «Технические средства агропромышленного ком-

плекса». Дисциплина реализуется в институте ИИС и Э кафедрой ТОЭ. 

Дисциплина нацелена на формирование общепрофессиональных 

компетенций: Способен ставить и решать инженерные и научно-

технические задачи в сфере своей профессиональной деятельности и новых 

междисциплинарных направлений с использованием естественнонаучных, 

математических и технологических моделей. 

Содержание дисциплины охватывает широкий круг вопросов, связан-

ных с управлением технологических процессов. 

Преподавание дисциплины предусматривает следующие формы ор-

ганизации учебного процесса: (лекции, практические занятия, самостоя-

тельная работа студента, консультации). 

Программой дисциплины предусмотрены следующие виды контроля: 

текущий контроль успеваемости в форме опросов, защиты практических ра-

бот и итоговый контроль в форме зачета. 

Общая трудоемкость освоения дисциплины составляет 3 зачетных 

единиц, 108 часов. Программой дисциплины предусмотрены лекционные 

10, лабораторные 22, практические 22, и 54 часа самостоятельной работы 

студента.  

Предшествующими курсами, на которых непосредственно базируется 

дисциплина «Автоматика технических средств агропромышленного ком-

плекса» являются «Электроника», «ТОЭ», «Модели физических процессов». 

Дисциплина «Автоматика технических средств агропромышленного 

комплекса» является основополагающей для изучения дисциплин: «Автома-

тизированный электропривод», «Энергосбережение». 

Особенностью дисциплины является её широкая применимость в лю-

бой сфере производства и бытовой сфере. 
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1. Требования к дисциплине 

1.1. Внешние и внутренние требования относятся к блоку 1 основной 

части Учебного плана по специальности согласно   ФГБОУ ВПО "ЮРГУЭС" 

 

1.2. Место дисциплины в учебном процессе. Автоматика технических 

средств агропромышленного комплекса – это технический предмет, 

требующий изучение теории, практики и технических средств. 

2. Цели и задачи дисциплины. Компетенции, формируемые в 
результате освоения.  

Цель преподавания дисциплины: формирование знаний и практиче-

ских навыков по автоматизации технологических процессов, применяемых в 

сельском хозяйстве. 

 

В результате изучения дисциплины студент должен: 

Знать: знать классификацию автоматических систем регулирования, 

возможности современной автоматики, принцип действия средств автомати-

ки; методы анализа и расчёта систем регулирования. 

Уметь: использовать методы анализа, синтеза и использования 

средств автоматики. 

Владеть: методами контроля качества продукции и технологических 

процессов.  

3. Организационно-методические данные дисциплины 

Таблица 1 

Распределение трудоемкости дисциплины по видам работ по семестрам 

 

Вид учебной работы 

Трудоемкость 

за
ч

. 

 е
д

. 

час. 

по  

семестрам 

№9 №10 

Общая трудоемкость дисциплины по учеб-

ному плану 
3 108  108 

Аудиторные занятия  64  64 

Код 
компетенции 

Наименование компетенции 

ОПК-1 

Способен ставить и решать инженерные и научно-

технические задачи в сфере своей профессиональной дея-

тельности и новых междисциплинарных направлений с ис-

пользованием естественнонаучных, математических и техно-

логических моделей; 
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Вид учебной работы 

Трудоемкость 

за
ч

. 

 е
д

. 

час. 

по  

семестрам 

№9 №10 

Лекции (Л)  10  10 

Практические занятия (ПЗ)  22  22 

Семинары (С)     

Лабораторные работы (ЛР)  22  22 

Самостоятельная работа (СРС)  54  54 

в том числе:      

курсовая работа (проект)     

консультации     

контрольные работы     

реферат       

самоподготовка к текущему контролю зна-

ний 
 

   

др. виды     

Вид контроля:   зачет  зачет 

     

4. Структура и содержание дисциплины 

4.1. Структура дисциплины  

Тематический план                             Таблица 2 
№ Раздел 

дисциплины  
Всего 
часов 

В том числе Формы 
контроля лекции практиче-

ские заня-
тия  

лабораторные 
занятия 

1 

 

 

2 

 

3 

4 

Общие сведения о 
системах и элемен-
тах автоматики 

Технические сред-
ства автоматики 

ТАР 

Автоматизация про-

изводственных про-

цессов 

18 

 

 

12 

 

12 

 

12 

4 

 

 

2 

 

2 

 

2 

7 

 

 

5 

 

5 

 

5 

7 

 

 

5 

 

5 

 

5 

Опрос 

 Итого 54 10 22 22  

 

4.2. Трудоёмкость модулей и модульных единиц дисциплины 

Таблица 3 

Трудоемкость модулей и модульных единиц дисциплины 
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Наименование  
модулей и модульных  
единиц дисциплины 

Всего часов 
на модуль 

Аудиторная 
работа 

Внеаудитор-
ная работа 

(СРС) Л ЛПЗ 
Модуль 1  
Общие сведения о системах и 
элементах автоматики 

36 4 14 18 

Модульная единица 1  
Термины, классификации. Струк-

турные схемы. Обратная связь. Ре-

гуляторы статические и астатиче-

ские 

 

18 4 14 18 

Модуль 2 
Технические средства 
автоматики 

24 2 10 12 

Модульная единица 1  
Датчики температуры: жидкостные, 

манометрические, сопротивления. 

Термопары. Датчики влажности 

8 1 3 4 

Модульная единица 2 
 Датчики и  реле давления. Датчики 

и реле расхода. Датчики и реле 

уровня. Фотодатчики 

8 0,5 3,5 4 

Модульная единица 3 
Пневмо- и гидроавтоматика. Пнев-

матические логические элементы. 

Пневмоусилители. исполнительные 

механизмы 

8 0,5 3,5 4 

Модуль 3 
Теория автоматического регули-
рования 

24 2 10 12 

Модульная единица 1 
Вывод уравнений регулируемых 

процессов. Динамические звенья. 

Устойчивость САР.  

8 1 3 4 

Модульная единица 2 
Передаточная функция. Расчет пе-

реходных процессов.  
8 0,5 3,5 4 

Модульная единица 3 
Устойчивость, качество регулиро-

вания, ЛАХ. Надёжность САР. 
8 0,5 3,5 4 

Модуль 4  
Автоматизация производствен-
ных процессов 

24 2 10 12 

Модульная единица 1  
Автоматизация водоснабжения 

6 1 5  

Модульная единица 2  
Автоматизация копчения рыбы 

6 1 5  

ИТОГО 108 10 44 54 
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4.3. Содержание модулей дисциплины    

Таблица 4 Содержание лекционного курса 

 

№ 
п/п 

№ модуля и мо-
дульной единицы 
дисциплины 

№ и тема лекции 
Вид1 кон-
трольного 

мероприятия 

Кол-во 
часов 

1. Модуль 1. Общие сведения о системах и элементах 
автоматики  4 

Модульная  
единица 1  
Термины, классифи-

кации. Структурные 

схемы. Обратная 

связь. Регуляторы 

статические и аста-

тические 

 

Лекция №1.  
Термины, классификации. Струк-

турные схемы. Обратная связь. Ре-

гуляторы статические и астатиче-

ские 

 

Опрос 4 

2 Модуль 2. Технические средства автоматики  2 

Модульная  

единица 1  
Датчики температу-

ры: жидкостные, 

манометрические, 

сопротивления. 

Термопары. Датчики 

влажности 

Лекция № 2.  
Датчики температуры: жидкост-

ные, манометрические, сопротив-

ления. Термопары. Датчики влаж-

ности … 
Опрос 1 

Модульная  

единица 2 
 Датчики и  реле 

давления. Датчики и 

реле расхода. Дат-

чики и реле уровня. 

Фотодатчики 

Лекция №3. 
Датчики и  реле давления. Датчики 

и реле расхода. Датчики и реле 

уровня. Фотодатчики Опрос 0,5 

Модульная  

единица 3 
 Пневмо- и гидроав-

томатика. Пневма-

тические логические 

элементы. Пневмо-

усилители. исполни-

тельные механизмы 

Лекция №4. 
 Пневмо- и гидроавтоматика. 

Пневматические логические эле-

менты. Пневмоусилители. испол-

нительные механизмы 

Опрос 0,5 

3 Модуль 3. Теория автоматического регулирования  2 

Модульная  
единица 1 
Вывод уравнений 

Лекция №5. 
Вывод уравнений регулируемых 

процессов. Динамические звенья. 

Опрос 1 

                                                 
1
 Вид мероприятия: тестирование, коллоквиум, зачет, экзамен, другое 
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№ 
п/п 

№ модуля и мо-
дульной единицы 
дисциплины 

№ и тема лекции 
Вид1 кон-
трольного 

мероприятия 

Кол-во 
часов 

регулируемых про-

цессов. Динамиче-

ские звенья. Устой-

чивость САР.  

Устойчивость САР. 

Модульная  

единица 2 
Передаточная функ-

ция. Расчет пере-

ходных процессов.  

Лекция №6. 
Передаточная функция. Расчет пе-

реходных процессов 
Опрос 0,5 

Модульная еди-

ница 3 
Устойчивость, каче-

ство регулирования, 

ЛАХ. Надёжность 

САР. 

Лекция №7. 
Устойчивость, качество регулиро-

вания, ЛАХ. Надёжность САР. 
Опрос 0,5 

4 Модуль №4 Автоматизация производственных  
процессов 

 2 

Модульная  
единица 2  
Автоматизация коп-

чения рыбы 

Лекция №8 
Автоматизация копчения рыбы 

Опрос 2 

.                 Итого  10 
 

4.4. Лабораторные/практические/семинарские занятия 

Таблица 5 

Содержание занятий и контрольных мероприятий 

№ 
п/п 

№ модуля и модуль-
ной единицы дисцип-
лины 

№ и название лабораторных/ 
практических занятий с 
указанием контрольных 

мероприятий 

Вид2 
контрольного 
мероприятия 

Кол-
во 

часов 

1. Модуль 1. Общие сведения о системах и элементах 
автоматики  14 

Модульная  

единица 1.  
Термины, классифика-

ции. Структурные схе-

мы. Обратная связь. 

Регуляторы статиче-

ские и астатические 

 

 

 14 

2 Модуль 2. Технические средства автоматики  10 

                                                 
2
 Вид мероприятия: защита, тестирование, коллоквиум, другое 
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№ 
п/п 

№ модуля и модуль-
ной единицы дисцип-
лины 

№ и название лабораторных/ 
практических занятий с 
указанием контрольных 

мероприятий 

Вид2 
контрольного 
мероприятия 

Кол-
во 

часов 

Модульная единица 1. 
Датчики температуры: 

жидкостные, маномет-

рические, сопротивле-

ния. Термопары. Дат-

чики влажности 

Занятие  № 1. 

Датчики температуры: жидко-

стные, манометрические, со-

противления. Термопары. Дат-

чики влажности 

Опрос 4 

Модульная единица 2. 

Датчики и  реле давле-

ния. Датчики и реле 

расхода. Датчики и ре-

ле уровня. Фотодатчи-

ки 

Занятие  № 2 

Датчики и  реле давления. Дат-

чики и реле расхода. Датчики и 

реле уровня. Фотодатчики 

Опрос 4 

Модульная единица 3. 

Пневмо- и гидроавто-

матика. Пневматиче-

ские логические эле-

менты. Пневмоусили-

тели. исполнительные 

механизмы 

  2 

3 Модуль 3. Теория автоматического регулирования  10 
Модульная  

единица 1 

Вывод уравнений регу-

лируемых процессов. 

Динамические звенья. 

Устойчивость САР. 

  2 

Модульная  

единица 2 

Передаточная функция. 

Расчет переходных 

процессов. 

Занятия  № 3, 4 

Передаточная функция. Расчет 

переходных процессов. 
 

 4 

Модульная  

единица 3 

Устойчивость, качество 

регулирования, ЛАХ. 

Надёжность САР. 

Занятие  № 5 

Устойчивость, качество регу-

лирования, ЛАХ. Надёжность 

САР. 
 

 4 

4 Модуль №4 Автоматизация производственных  
процессов 

 10 

Модульная единица 1  

Автоматизация водо-

снабжения 

Занятие  № 6 

Автоматизация водоснабжения  4 

Модульная единица 2  

Автоматизация копче-

ния рыбы 

Занятие  №7 

Автоматизация копчения рыбы  6 

Итого  44 
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4.5. Самостоятельное изучение разделов дисциплины 

4.5.1.  Перечень вопросов для самостоятельного изучения 

Таблица 6 

Перечень вопросов для самостоятельного изучения 

№п/п 
№ модуля и мо-

дульной единицы 

Перечень рассматриваемых вопросов для 

самостоятельного изучения 

Кол-во 

часов 

Модуль 1 Общие сведения о системах и элементах автоматики 18 
 Модульная  

единица 1.  

Термины, класси-

фикации. Струк-

турные схемы. Об-

ратная связь. Регу-

ляторы статические 

и астатические 

 

1. Что такое датчик, задатчик, уставка, объект ре-

гулирования, регулятор, возмущение, обратная 

связь, устройство сравнения? 

2. Какая система точнее регулирует: работающая 

по отклонению или по возмущению? 

3. Что такое программная система автоматическо-

го регулирования? 

4. Что такое следящая система регулирования?  

18 

Модуль 2. Технические средства автоматики 12 

 Модульная  

единица 1.  
Датчики температу-

ры: жидкостные, 

манометрические, 

сопротивления. 

Термопары. Датчики 

влажности 

1.Что такое датчик? 

2. Единицы измерения температуры. 

3. Классификация датчиков температуры по 

принципу действия. 

4. Принцип действия дилатометрического датчи-

ка.  

5. Температура твердения ртути. 

6. Температура твердения толуола, этилового 

спирта. 

7. Электроконтактные термометры. 

8. Датчики влажности воздуха 

9. Датчики влажности почвы 

4 

 Модульная  

единица 2. 

Датчики и  реле дав-

ления. Датчики и 

реле расхода. Дат-

чики и реле уровня.  

Фотодатчики 

1. Датчики давления: мембранные, сильфонный, 

трубчатый, дифференциальная и компенсацион-

ная схемы включения сильфонных элементов. 

2. Датчики расхода 

3. Датчики уровня 

4. Фотодатчики 

4 

 Модульная  

единица 3. 

Пневмо- и гидроав-

томатика. Пневма-

тические логические 

элементы. Пневмо-

усилители. исполни-

тельные механизмы 

1. Применение пневмо- и гидроавтоматики.  

2. Пневматические логические элементы.  

3. Пневмоусилители.  

4. Пневмо- и гидро- исполнительные механизмы 
4 

Модуль 3. Теория автоматического регулирования 12 

 Модульная  

единица 1 

Вывод уравнений 

регулируемых про-

1. Что такое передаточная функция? 

2. Как можно найти передаточную функцию ка-

кого-либо устройства? 

3. Что такое интегрирующее звено? Какова его 

4 
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№п/п 
№ модуля и мо-

дульной единицы 

Перечень рассматриваемых вопросов для 

самостоятельного изучения 

Кол-во 

часов 

цессов. Динамиче-

ские звенья. Устой-

чивость САР. 

передаточная функция? 

3. Что такое апериодическое звено? Какова его 

передаточная функция? 

4. Что такое самовыравнивание?  

4. Что такое коэффициент самовыравнивания? 

5. Как можно найти передаточную функцию ка-

кого – либо устройства? 

6. Что такое устойчивость САР? 

 Модульная  

единица 2 

Передаточная функ-

ция. Расчет пере-

ходных процессов. 

1. Что такое дифференцирующее устройство?  

Какова его передаточная функция? 

2. Что такое постоянная времени апериодическо-

го звена? 

3 Как рассчитать переходный процесс? 

4. Как реагирует дифференцирующее устройство 

на величину входного параметра? 

5. Представьте RC- цепь в виде интегрирующего, 

дифференцирующего и апериодического звень-

ев. 

4 

 Модульная  

единица 3 

Качество регулиро-

вания, ЛАХ. Надёж-

ность САР. 

1. На основе каких физических законов выводят-

ся уравнения регулируемых процессов? 

2. Зачем дифференциальные уравнения преобра-

зуются в операционные? 

3. Время переходного процесса. Время разгона 

объекта  

4. Оператор Лапласа. 

5. При выводе уравнений регулируемых процес-

сов вводятся базисные значения переменных и 

переходят к их относительным величинам. Как 

это делается и зачем?  

6. Коэффициент самовыравнивания.  

7. Почему бак с нижним подводом воды облада-

ет самовыравниванием? 

8. Почему бак с верхней подачей воды не обла-

дает самовыравниванием? 

9. Что такое ступенчатое воздействие? 

10. Какой физический закон использован при 

выводе уравнения проточного бака? 

12. Какой физический закон следует использо-

вать при выводе уравнения объекта с поступа-

тельным движением? 

13. Какой физический закон следует использо-

вать при выводе уравнения объекта с вращатель-

ным движением? 

14 Какой физический закон следует использо-

вать при выводе уравнения теплового состояния 

объекта? 

15. Как составить уравнение движения сложного 

кинематического механизма? 

16 Прямое и обратное преобразования Лапласа. 

Как они применяются при расчете динамических 

4 
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№п/п 
№ модуля и мо-

дульной единицы 

Перечень рассматриваемых вопросов для 

самостоятельного изучения 

Кол-во 

часов 

объектов? 

 Модуль 4.  Автоматизация производственных  процессов 12 

 Модульная  

единица 1  

Автоматизация  

водоснабжения 

1. Нарисуйте схему регулятора уровня с элек-

тродными датчиками. 

2. Виды датчиков уровня. 

3. Незамерзающие датчики уровня. 

6 

 Модульная 

единица 2  

Автоматизация 

копчения рыбы 

1. Нарисуйте схему автоматического регулирова-

ния температуры продукта в процессе копчения с 

единичной обратной связью. 

2. Нарисуйте схему автоматического регулирова-

ния температуры продукта в процессе копчения 

по ПД закону. 

3. Датчик скорости нагрева продукта в процессе 

копчения. 

4. Датчик скорости подъёма уровня воды. 

5. Датчик скорости повышения давления. 

6 

 ВСЕГО   
 

 

 

5. Взаимосвязь видов учебных занятий 

Таблица 8 

Взаимосвязь компетенций с  учебным материалом  и контролем знаний 

студентов 

Компетенции 
Лек-
ции 

ЛПЗ  
СРС 

 
Другие 
виды 

Вид 
кон-

троля 

ОПК-1 + + +  
Опрос 

 

6. Учебно-методическое и информационное обеспечение 
дисциплины 

6.1. Основная литература 

№ 
Наименование учебника 

(учебного пособия) 
Авторы Издательство 

Год из-

дания 

Объем 

в стр. 

1 

Монтаж электрооборудо-

вания и средств автомати-

зации 

Коломиец А. П. 
Москва: Ко-

лос 
2007 350 

2 

Теория автоматического 

управления в примерах и 

задачах с решениями в  

MATLAB 

Гайдук А. Р. 

Беляев В. Е. 

Пьявченко Т. А 

СПб.: Изда-

тельство 

«Лань» 
2011 464 
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Системы автоматического 

управления: теория, при-

менение, моделирование в 

MATLAB 

Ощепков А. Ю. 

 

СПб.: Изда-

тельство 

«Лань» 
2013 208 

4 

Методические указания к 

выполнению домашнего 

задания по курсам 

«Управление в техниче-

ских системах» и «Основы 

теории управления» 

Макаров Ю.А. 

 

СПб.: Изда-

тельство 

«Лань» 
2009 16 

5 

Приборы контроля состава 

и качества технологиче-

ских сред 

Сажин С. Г. 
СПб.: Изда-

тельство 

«Лань» 
2012 432 

 

6.2. Дополнительная литература 

№ 
Наименование учебника 

(учебного пособия) 
Авторы 

Издательст-

во 

Год из-

дания 

Объем 

в стр. 

1 

Автоматизация техноло-

гических процессов и 

системы автоматического 

управления 

Бородин И. Ф. М.: Колос 2003 344 

2 Основы автоматики 
Загинайлов В. И, 

Шеповалова Л. Н 
М: Колос 2001 198 

3 Автоматика Шавров А. В.   М.: Колос 2000 260 

4 

Курсовая работа по авто-

матике. Автоматизация 

процесса копчения рыбы 

 

Е.С.Мельников  

А.Ф.Семенов 

А.В.Себин 

 

КрасГАУ 2007 20 

 

6.3. Методические указания, рекомендации и другие материалы к 

занятиям приведены в учебно-методическом комплексе.  

6.4. Программное обеспечение 
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7. Критерии оценки знаний, умений, навыков и заявленных 
компетенций 

Виды текущего контроля: (тестирование, защита лабораторных работ). 

Промежуточный и конечный контроль – (тестирование, экзамен). 

8. Материально-техническое обеспечение дисциплины 

Учебный процесс (лекции и лабораторные работы) проводится с помо-

щью компьюторов и медиапроекторов. Практические работы включают зна-

комство с имеющимися образцами технических устройств, часть которых 

смонтирована на стендах. 

8. Методические рекомендации преподавателям по 
организации обучения дисциплины 

 

Приступая к изучению дисциплины «Электрооборудование автомоби-

лей и тракторов», обучающемуся необходимо внимательно ознакомиться с 

тематическим планом занятий, списком рекомендованной литературы. Тео-

ретическую часть дисциплины возможно изучать в виде традиционных лек-

ционных занятий для студентов ИИСиЭ. При организации самостоятельной 

работы студентов также рекомендуется использование электронного ресурса. 

Самостоятельная работа студента предполагает работу с научной и 

учебной литературы, умение осмысливать и создавать тексты. Классифика-

цию электрооборудования для автотракторной и тракторов следует усваивать 

по мере изучения тем, в последовательности, обусловленной в настоящей ра-

бочей программе дисциплины. Уровень и глубина усвоения дисциплины за-

висят от активной и систематической работы на занятиях, изучения рекомен-

дованной литературы, выполнения лабораторных работ и их защита. 

При изучении дисциплины студенты выполняют следующие задания: 

изучают рекомендованную научно-практическую литературу; пишут отчеты 

по лабораторным занятиям; участвуют в выполнении заданий в ходе выпол-

нения лабораторных работ, проводят расчеты. При самостоятельном изуче-

нии материала студентам предлагается написание конспекта. Для этого необ-

ходимо использовать учебную и научную литературу, электронные образова-

тельные ресурсы. Также для подготовки к занятиям рекомендуется использо-

вать сеть Интернет. 
 

9.2. Методические указания по дисциплине для инвалидов и лиц с 
ограниченными возможностями здоровья 

 

В целях освоения учебной программы дисциплины инвалидами и лица-

ми с ограниченными возможностями здоровья обеспечивается: 

1. Для инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья по 

зрению: 
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1.1. размещение в доступных для обучающихся местах и в адаптирован-

ной форме справочной информации о расписании учебных занятий; 

1.2. присутствие ассистента, оказывающего обучающемуся необходимую 

помощь; 

1.3. выпуск альтернативных форматов методических материалов (круп-

ный шрифт или аудиофайлы); 

2. Для инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья по-

слуху:  

2.1. надлежащими звуковыми средствами воспроизведение информации; 

3. Для инвалидов и лиц с ограниченными возможностями здоровья, 

имеющих нарушения опорно-двигательного аппарата: 

3.1. возможность беспрепятственного доступа обучающихся в учебные 

помещения, туалетные комнаты и другие помещения института, а также пре-

бывание в указанных помещениях. 

Образование обучающихся с ограниченными возможностями здоровья 

может быть организовано как совместно с другими обучающимися, так и в 

отдельных группах или в отдельных организациях. 

 

Таблица 11 
Учебно-методические материалы для самостоятельной работы обу-

чающихся из числа инвалидов и лиц с ограниченными возможностями 
здоровья предоставляются в одной из форм, адаптированных к ограни-

чениям их здоровья и восприятия информации 
 

Категории студентов Формы 

С нарушение слуха   в печатной форме; 

 в форме электронного документа; 

С нарушением зрения  в печатной форме увеличенных 

шрифтом; 

 в форме электронного документа; 

 в форме аудиофайла; 

С нарушением опорно-

двигательного аппарата 

 в печатной форме; 

 в форме электронного документа; 

 в форме аудиофайла. 

 

Данный перечень может быть конкретизирован в зависимости от кон-

тингента обучающихся. 

В освоении дисциплины инвалидами и лицами с ограниченными воз-

можностями здоровья большое значение имеет индивидуальная работа. Под 

индивидуальной работой подразумевается две формы взаимодействия с пре-

подавателем: индивидуальная учебная работа (консультации), т.е. дополни-

тельное разъяснение учебного материала и углубленное изучение материала 
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с теми обучающимися, которые в этом заинтересованы, и индивидуальная 

воспитательная работа. Индивидуальные консультации по предмету являют-

ся важным фактором, способствующим индивидуализации обучения и уста-

новлению воспитательного контакта между преподавателем и обучающимся 

инвалидом или обучающимся с ограниченными возможностями здоровья. 
 

10. Образовательные технологии  

 Во время занятий организуются онлайн видео-мосты с зарубеж-

ными коллегами на английском языке и видео-лекции на двух языках. 

Таблица 9 

 

Название раздела дисципли-
ны или отдельных тем 

Вид заня-
тия  

Используемые 
образовательные 

технологии 
Часы 

Реле времени таймер 

SE555/NE555 

Л Видео-лекция фирмы 

«Chip & Dip» 

1 

Бытовые устройства  

Автоматики 

ЛР “Overview of Au-

tomation Devices” 

1 
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РЕЦЕНЗИЯ 

На рабочую программу по дисциплине «Автоматика технических средств 

агропромышленного комплекса» по специальности 23.05.01 «Наземные транс-

портно-технологические средства», специализация «Технические средства аг-

ропромышленного комплекса» для очного отделения, выполненную к.т.н., до-

центом каф. ТОЭ Семеновым А. Ф. 

Авторская рабочая программа разработана на основе Федерального госу-

дарственного образовательного стандарта высшего образования (ФГОС ВО) по 

указанной специальности. 

В результате изучения программного материала студенты овладеют зна-

ниями и умениями по внедрению новых технологий управления производст-

венными процессами для повышения качества продукции сельского хозяйства, 

сокращению трудозатрат, повышению технической безопасности труда. 

Оценка структуры рабочей программы (характеристики разделов) – соот-

ветствует требованиям стандарта. 

Оценка соответствия тематики практических и лабораторных работ тре-

бованиям подготовки выпускника по специальности и содержанию рабочей 

программы - соответствует требованиям стандарта. 

Язык и стиль изложения, терминология - соответствует требованиям 

стандарта. 

Соответствие содержания рабочей программы современному уровню раз-

вития науки, техники и производства – соответствует. 

Рекомендации, замечания – отсутствуют. 

Заключение: 

Рабочая программа по дисциплине «Автоматика технических средств аг-

ропромышленного комплекса» может быть использована для обеспечения ос-

новной образовательной программы по специальности 23.05.01 «Наземные 

транспортно-технологические средства», специализация «Технические средства 

агропромышленного комплекса». 

 


